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UNSERE HERAUSFORDERUNG

- Hochwertige Digitaldecoder fur lhre Anlage, die sowohl Experten als auch
diejenigen zufrieden stellen, die sich im Umgang mit Elektronik nicht sicher
fuhlen.
- Sie mUssen nur die Adresse programmieren, die restlichen Funktionen des
Decoders programmieren sich selbst!
- Hochwertiger Betrieb: keine Decoder mehr, die von allem ein bisschen kénnen,
sondern spezifische Hardware flr jeden Bedarf!
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Unsere Decoder bestehen aus drei Teilen: einer Hauptplatine, einem
digitalen DCC-Kommunikationsnetzmodul (grundlegende Elemente, die
immer erforderlich sind) und einem oder zwei Layout-Modulen fur
spezifisches Zubehdr. Das Geheimnis liegt hier: Sie wahlen die Module
aus, die lhrem Zubehdér entsprechen, und das HP100-Motherboard
programmiert sich automatisch, wenn es diese erkennt: Sie mussen sich
um nichts weiter kimmern, sondern haben einfach SpaR.

Warum wahlen
Helvest Flex

- Weil es Ihnen ermdéglicht, die Vor-
teile der digitalen Technik zu erle-
ben, ohne die komplizierte Kon-
figuration vieler anderer Decoder.

-Weil es far hohe Qualitat und zuver-
Iassigen Betrieb entwickelt wurde.

- Weil es flexibel gestaltet ist und
mit minimalem Aufwand aktualisiert

werden kann.
- Und das alles zu einem Preis, der
Sie Uberraschen wird!

Legende der Symbole
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Grundlegende Bestandteil o

HAUPTPLATINE

Es ist der eigentliche Decoder, das Gehirn und die gréRte Innovation des
Flex-Systems. Seine Funktionen hangen nicht von komplizierten
Programmierarbeiten ab, sondern er programmiert sich selbst, indem er
die eingesteckte Module erkennt. Es kimmert sich um alles, Sie mussen
nur noch daran denken, mit lhrer Modelleisenbahn Spals zu haben.

HP100

Stecken Sie das DCC 100-Modul in
die Stecker, programmieren Sie
die Adresse, stecken Sie die
gewulnschten Layout-Module ein,
und schon ist Ilhr Decoder fertig!

NET-MODUL

Das Net-Modul ist das andere erforderliche Element des Flex-Systems.
Derzeit ist nur das Modul fir die DCC-Digitaldecodierung verfugbar.
Andere Protokolle werden folgen.
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Liest das DCC-Signal. Es st
NMRA-zertifiziert und bietet i
Ihnen somit eine fehlerfreie
Ablesung mit héchster
Zuverlassigkeit.

Es ist serienmaBig mit zwei LEDs
ausgestattet, die die Reaktion
auf Programmier- und
Normalbetriebsbefehle anzeigen.

Gibt dem DCC-Zentrale eine
Programmierbestatigung und
ermoglicht das Auslesen von
CVs, ohne dass Widerstande oder
andere externe Elemente
angeschlossen werden mussen.
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SERVOMOTORANTRIEB

Wie von vielen Kunden des Helvest Flex Systems gewlnscht, wird ein
Modul zur Steuerung von bis zu 4 Servomotoren verfugbar sein.

Wegen ihrer Vielseitigkeit sind Servomotoren sehr populare Antriebe im
Bahnmodellbau. Sie kénnen sich sehr prazise bewegen und werden zur
Bedienung von Bahnschranken, Weichen und vielem mehr eingesetzt.
Das SM400-Modul steuert Servos mit sehr prazisen Einstellungen von
Geschwindigkeit, Start- und Endpositionen. AuBerdem verflgt er Uber ein
innovatives Schutzsystem, das den Servo vorUbergehend ausschaltet,
wenn er zu viel Strom zieht.
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Es steuert bis zu 4 Servo- ?
motoren (also maximal 8 pro
Decoder). 4x
Standardisierte  Anschlussste-
cker, kénnen an jeden

Servomotor mit Standard-
stecker angeschlossen werden.
Die Antriebsgeschwindigkeit
jedes Motors sowie die Start- und
Endposition  sind  individuell
durch CVs einstellbar.

DAS SCHUTZSYSTEM DES SM400

Bei Servodecodern kann es vorkommen, dass der Motor aus
irgendeinem Grund (z. B. wegen eines Hindernisses, das seinen Weg
blockiert) nicht bis zur Endposition weiterfahren kann. Diese Situation
ist bei herkdbmmlichen Decodern problematisch, da der Servomotor
weiterhin gegen das Hindernis st6Bt. Dadurch kann der Decoder nicht
richtig funktionieren oder das angeschlossene Gerat (Weichennadel,
Bahnibergangsschranke) kann verformt werden.

Der SM400 verfugt Uber ein System zur Uberwachung des Motors.
Wenn die Anstrengung zu groB ist, stoppt er den Motor, um
Systemprobleme zu vermeiden. Der Umfang der SchutzmaBnahmen
kann naturlich eingestellt oder deaktiviert werden.
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